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(54)   공지능(AI)  통  러닝훈 듈과, 순 워크 듈  여, 가에게
 답안  시 는 편, 보  미  변 여, 스에 고, 에 

열 사 듈   라  보사  공 는 시스   그 

(57)  약

본 , 공지능(AI)에  술과 라  열 사 에  술  여, 가에 여, 

   답안 또는, 라  보사  지식  공 는 것 다. 욱 게는, 사

가 검색키워드  , 당 검색 키워드  지(Ontology), 주변 단어  비 여 계  

(뒷 에 계 )

  도
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악 여, 질값(Feature)  고,  러닝 스 , 사  스에 다. 후

공지능(AI)  여, 러닝(Deep learnning) 훈  듈  통 ,  값  산 ,   순

워크(ranking frame work) 듈  통 , 당 값  순  결 다.  특  값  복

 계   결 게 , 에  수   러  특  값들  연결 여, 사 에게

 답안  시 는 것 다.

  그리고, 개 에 , 실시간  는 보에 여, 차원  감 시  미  변 여, 

열 스에 다.  후 열 듈  통  특  열들  , 개 는 러

열들  비 여, 공통  질값 듈  통  여, 질값  포  주  사  

스에 다. 러  질값에는  들어 같    동시에 포 는 경우 등  다. 후

열 사 듈  질값  포  주  값  순  스에 공 고, 순

 스는   리 여,  사 에  여는  라  웹 태  보사  공 는

것 다.

  는 가가  라  료  지지 않고 도,  라  료가  스
 망  통  검색  수 도  는 편, 새 운 야에  에 어 도, 공지능(AI)

리  답안  참 여  수 게 므 , 시간과 비  큰 폭  감 고, 개개  보수
집능 에 계없 , 고  보     수 게 다.   

(52) CPC특허

     G06F 16/3347 (2019.01)

     G06F 17/2735 (2013.01)

     G06F 3/0485 (2013.01)

     G06N 3/08 (2013.01)
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청

청  1 

상  시스  도는, 가   보  공 는 시스 , 가  여 , 원 는 

보  키워드  통  검색 게 거 , 원 는 보  여 공  수 도  는 ;

상  검색 키워드 , 어  지(Ontology)  통   검색  식 여 그  

에  검색 는 것  는 키워드 식 듈;

 상  당 야  검색 에 재 는 사 키워드들과 사 가  키워드들간  비  통  특  

질값(feature)   가능 게 는 질값 듈;,

상  질값    키워드 에 여. 공지능   사  키워드들 , 동시에 여, 각각

러닝(Deep learnning) 훈   통 여, 스스    값  도  내는 공지능(AI) 러닝

습 듈;

상  공지능  산 낸  값들  비 여, 각각  순  결 는 순 워크 업 듈;

상  공 는  에 여, 당 에 , 각각    택 여, 차원  감 시 ,

는 차원감  듈;

상     태  량   미 식  변 여 는 미  변

듈;

 상  우 순 가 동등  병   값 , 상 간  질값 비  통  새 운 우 순  결

는 질값 계산 듈;

상  열 듈   차  열 사 태  리 는 열 사 듈 ;

상  각 보  우 순  비 여,  우 순  보가 우  시 도  열, 리

는 순  스 ;

상  공지능  수 는 업 보   값과 순  는 러닝 스 ;

상  각 듈  수 는 업  ,  들어, 질값  포  미 , 질값 등  변경 처리

는 사  스 ;

상  미 값과 열, 그리고 공 보   수많  보  는 열 스

;

상  키워드 식 듈, 질값 듈, 공지능(AI) 러닝 습 듈, 순 워크 업 듈, 러

닝 스 ,  차원감  듈, 미  변 듈, 질값 계산 듈, 열 사 듈, 순

스 , 러닝 스 , 사  스 , 열 스  등 든 각 

 능  체  운 , 리 고, 원 게 동 도  처리 는 ;

상  순  스 가 공 는 공 , 답안  또는 라  웹  태  공

는 산 ;

 상 , 공지능(AI)에  술과 라  열 사 에  술  여, 가에 여, 

   답안 또는, 라  보사  지식  공 는 것  특징  는, 보

공 는 시스   그  

청  2 

공지능(AI)  여, 러닝(Deep learnning) 훈 듈 내에 , 공지능  스스 , 보  처리

도   여, 스  는 보 , 키워드  연  심   식

여, 동  들  는 단계 ;
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  차원 감   듈과 미  변 듈  공지능  처리  수 는 미 값(significant vecto

r)  변 여 는 단계 ;

  질값 듈  통  질값  여 여 사  스에 는 단계 ;

  보  러닝 공신경망 훈   통 여, 결과값  비  도 여, 순 워크에  우

순  비 여 각각  우 순  는 단계 ;

 우 순 가 동등  병   값  질값 계산 듈  통 여, 결  미  수

 는 단계 ;

 후 수 들  에 라 열 사 에 연결  차  리 는 단계 ;

 라  보사  시스  거  공  는 는 다량  보 , 가 는 

 여, 량   미 식  는 단계; 

 상  질값 듈  통  당 값  당 열과 께 는 단계;

 상  사 가 차  택 , 열 사 에   들  상  스크  식  리 어 

 답안 태  웹  공  수 도  는 단계  포   수 다. 

청  3 

2 에 어 ,  통신망  통 , 사  컴퓨 ,  들어, 스 컴퓨  또는 사 단말

검색  연  검색 보  수신 는 단계 ;

상  검색어  가  상 보  아 , 검색 보  수신 는 단계 ;

3 에 어  러닝   질값  듈  통 , 특  미공간 내에  개  

변 는 단계 ;

키워드  지(Ontology)  연  어  보  수신 고, 상  러닝  여, 상  

열  보  상  미  공간  내  어  개  변 거  에  생  어  개  러 는

단계 ; 

상   개  , 상  어 개   비 여, 상   과 어 상 간  미

계  도  타내는 도척도(relevance measure)  생 는 단계 ;

어도 상  도 척도   상 에  순  수(ranking score)  결 는 단계

상  순 수   상  컴퓨 트워크  통  검색결과  상  사  컴퓨   공 는 단계

포 , 

상   러닝  다  공신경망 트워크  

검색

청  4 

3 에 어  

러닝  동 에 , 러닝   질값  듈  통 , 특  미공간 내에  질값 개

 변 는 단계 ;

열과 연  차  보  수신 고, 상  러닝  여, 상  열 보  상  미 공

간 내 열 개  변 거  에 생  열 개  러 는 단계 ; 

상  에  복수  순 수  생 는 단계  상  순 수   상  들  순  매 는 단

계   포 는

검색

청  5 
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컴퓨 가 독  수 는  매체 , 상  컴퓨 가 독가능  어는 상  처리 에  실

  검색엔진에  는 순  워크  공 , 상  컴퓨  독가능 어는

사 컴퓨  트워크  통  검색  연  검색 보  수신 도   직;

상  검색  상 보  포 여, 상  검색과 연  상 보  식별 도   직;

각각  상  포  상  개    복수   개  에 여 복수   순  평가 도

 직;

상  상  개  는 상  러닝   상  미 공간  특  연  보  사에

고, 

상  러닝  다  공 신경망 트워크

컴퓨  독가능  매체

청  6 

4 에 어 , 라  보 사  여, 열  습  생 는 단계;

생  상  열  습 에  러닝 훈 습  통 , 열 차   생 는

단계;

생  열 차  여, 상  라  사  어에  열  는 단계; 

 열  열 사 에 가 는 단계  포 는 웹 태  

열 사   

청  7 

1 에 어 , 가 공 는 스  태가,  에 든 보  볼 수 도 , 다  

 , 상  스크  가능  웹   고, 단 식  각 지 마다 상  스

크 튼  어, 가시  고, 스크  가능 , 상단에는 키워드 검색  가능  검색 ;

 에는 , , 식, 타 료( 헌, , 업  등),   고리  공 는 

;

 앙에는  각각   공   는  각각  들  상   태  시 는  본

; 

우 에는 공지능에   , 라  사 과 답안  공   는, AI ; 

  각  에  공 는  보가  순  ,  당    순  열 여

공 , 사 가 원 는 보  쉽게 찾  수 도 , 공 는

검색 스  

청  8 

1 에 어 , 산 가 공 는 스  태가,  에 든 보  볼 수 도 , 다  

 , 상  스크  가능  웹   고, 단 식  각 지 마다 상  스

크 튼  어, 가시  고, 스크  가능 , 상단에는 키워드 검색  가능  검색 ;

 에는 열   차  공 는, 차 ;

 앙에는  각각   공   는  각각  들  상   태  시 는  본

; 

우 에는 공지능에   , 라  사 과 답안  공   는, AI ; 

  각  에  공 는  보가  순  ,  당    순  열 여

공 , 사 가 원 는 보  쉽게 찾  수 도 , 공 는
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상 보 스

 

 술  야

본 , 공지능(AI)에  술과 라  보사 에  술  여, 가에 여, [0001]

   답안 또는, 라  보사  지식  공 는 시스   그 에  것

다. 

 경  술

본  공지능(AI)  통  러닝훈 듈과, 순 워크 듈  여, 가에게 [0002]

답안  시 는 편, 보  미  변 여, 스에 고, 에  열 사

듈   라  보사  공 는 시스   그 에  것 , 

그 경  는 술  (주)마 크 트  러닝   상   검색 , 공개  10-2016-[0004]

0144384에  것 다. (주)마 크 트는 공지능  훈 는 식  러닝   훈  원

천 술  가지고 ,   원  상태 다. 그러  는 원천 술에  특허 ,  상

별도  술특허  등  가능 다.  야 ,  알 고(Alphago)라 지, IBM  슨(Watson)과 같

경우에도   산업  다.

 주  (주)마 크 트는 순수 게 술  내 , 공지능  는 , 러닝훈[0006]

(Deep learnning trainning) 과 순 워크(Ranking Frame Work)에  내  고 , 다

야   사업 는 에 는 고 지 않다. 

 [0007]

그리고, 내에 도 야에  공지능    시스    공 는 특허는 재 지[0008]

않 ,  아가 공지능  여, , 답변 , 변 지 , 특허  등   , 사

  답안  공 는 식  시스   

상 지 못 다. [0009]

그리고 공지능에  보검색  경우에, 순  워크에  러닝훈  , 가[0011]

  찾아내고,  들 사 에 우 순  여  보  공 도   에, 시

간  지 수  차 공 는 보  양과 질  수  다는  다.

 [0012]

 게다가  는 사 가 많아질수 , 사  택에  도 질값 에 여 여, 도에[0013]

 에, 가  많  택  는 들 , 검색엔진에 어  우  지에 랭킹 도  ,

  보  쁜 보  눌 수 다.

편  키 아(Wiki Pedia)  같  라  지식 과사 과 같  술  미 재 고 므 ,  같[0015]

 태  라 상에  보  공 는 라  보 과사 과 같  태  산업상 도 가능

다.  술에 , 러  라   보 과사  경우, 사 참여  통  매체  도

가능 다. 사 가 직  편집과 에 참여 여, 실시간  보   돕고, 집단 지  라

보 과사 , 사 가 직  시키는 보시스 도  가능 다.
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 술   공지능(AI)  후 간   역  체 지 않고, 가  사  간  [0017]

여 보  공 는 역 만 게 는 것 다. 는  들어 변 사  같  가들 ,  

들과  보싸움에 도 지지 않게 고, 러   보  공 여, 개  변 사들  신  사  또

는 공    동   수 도 , 상  보  답안  공 는 비  역

만  수 게 다는 것 다. 

 내

결 는 과

본  상   결  여  것 , 본  사 가 검색어  , 검색어[0019]

 어  지(Ontology)  통 ,  검색  식 게 다.  검색 가 식 , 당

야  보에 재 는 키워드들과 사 가  키워드들간  비  통  특  질값  고,

 공지능(AI)에  러닝 습 듈  통 ,  키워드들 사 에  공신경망  게 고,

그  가   보가 순 워크 업 듈  통  어, 결  값  게 다. 

 사 는  연  키워드들  살펴보고, 가  결에 도움  는 차  택 , 열 사

에 근거 여,   들   웹  답안  태  공 게 다.  통  

보검색능   사람에게도, 공지능(AI)  통 여 상  수  보검색능   답안

공 는 것   다.

  또 , 본   보  라  상에  쉽게 찾아 볼 수 도 , 보  매우  식[0020]

 고 리 다. 는 본  차원감 듈과 미  변 듈  여, 보 ,

가 는  여, 량   미 식  다.  질값 듈  통  당

값  열과 께 , 후 언 라도 라  사  차   근  통 , 열

 당 값  러낼 수 다. 당 값  보  포 고 므 , 는  보  지닌

라  보사  시스  거  공 는 것   다.

과  결 수단

상술  본   달  는, 실  그래 에  ,  실  [0022]

에  , 그리고 공지능 술 , 러닝(Deep learnning) 훈  술  동원리  

에  가  다. 

 상  공지능(AI)  여, 러닝(Deep learnning) 훈  술 내에 , 공지능  스스 , 보[0024]

 처리 도   는,  스  는 보 , 키워드  연  심

  식 여, 동  들  는 단계 ,  차원 감   듈과 미  변

듈  공지능  처리  수 는 미 값(Vector)  변 여 는 단계 ,  질값 듈

통  질값  여 여 사  스에 는 단계 ,  보  러닝 공신경망 훈  

 통 여, 결과값  비  도 여, 순 워크에  우 순  비 여 각각  우 순  

는 단계 , 우 순 가 동등  병   값  질값 계산 듈  통 여, 결  미

 수  는 단계 ,  후 수 들  에 라 열 사 에 연결  차

리 는 단계 ,  사 가 차  택 , 열 사 에   들  상  스크  식

리 어  답안 태  웹  공  수 도  는 단계 , 라  보사  시스  

거  공  는 는 다량  보 , 가 는  여, 량   

미 식  는 단계   질값 듈  통  당 값  열과 께 는 단계

 포   수 다. 

 [0025]

상  공지능  스스 , 키워드  연  심   식 여, 동  들  는 단[0026]

계는, 키워드  지(Ontology)에 라 단어  단어  계 에  어 검색  는 단계  당 키
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워드  어간  계  고 여, 당 야, 민 , , 헌  등  검색  계  식, 지 는

단계  포  수 다.  들어, 채 취 라는 단어  키워드  검색 , 어  사 라는 단

어  비  수 고, 에 라 민  또는 민사  야만  검색  계  지 는 단계  포

수 다.

상  과 에   보   차원 감   듈과 미  변 듈  공지능  처리  수 는[0028]

미 값(Vector)  변 여 는 단계는,     보 여,  

량  미 값  여   또는 숫  과 는 단계  포  수 다. 

 [0029]

상 과 에  질값 듈  통  질값  여 여 사  스에 는 단계는, 당 [0030]

질 값  여    다시 미 변 듈  통   량  미 값  변 여,

사  스에 는 단계  포  수 다. 

 [0031]

상   보  러닝 공신경망 훈   통 여, 결과값  비  도 여, 순 워크에 [0032]

우 순  비 여 각각  우 순  는 단계는 공지능 (AI)가 키워드  지(Ontology)에 라

단어  단어  계 에 , 어 검색  ,  개별  재 는 들  씩 연결 가는

단계  포  수 다.

상  우 순 가 동등  병   값  질값 계산 듈  통 여, 결  미  [0034]

수  는 단계는, 상  연결 업  사  스에 , 에 여 질값  

고, 계산 여,  업  차 보편  시키는 단계    처럼 계  신경망  연결 어가다가 언  같

 결 에 도달 게 만드는 복 결 매커니  생  ,  결과에  수   직

 도 내는 단계  포  수 다.

 [0035]

상   후 수 들  에 라 열 사 에 연결  차  리 는 단계는, 열 DB에[0036]

열  러 고,  상  차  연결 어 리  열 사  새 운 열  열 DB에 다시 

는 단계  포  수 다.  

상  사 가 차  택 , 열 사 에   들  상  스크  식  리 어 [0038]

 답안 태  웹  공  수 도  는 단계는, 상   공단계 에도  상  각각  단계에

 각  능에 맞는 스,  들어 러닝 스  사  스  열 

스에 고 는 단계  포  수 다.

편 상  라  보사  시스  거  공  는 는 다량  보 , 가[0040]

는  여, 량   미 식  는 단계   질값 듈  통  

당 값  열과 께 는 단계  포   수 다. 

상   단계는 사 가 차에 근 여, 당 열과 께  값  열 스[0042]

러 는 단계  포  수 다.

 과

상술   같 , 공지능(AI)  통  러닝훈 듈과, 순 워크 듈  여, 가에게[0043]

 답안  시 게 , 러  답안 , 신   신   상승시키  여

  습 료  공 는 편, 경  는  경우에도, 신  담당 지 않았  새 운 
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야에   고, 야   수 는  다. 그리고 그동안  보검색에 들어갔

시간과 비   여주 도, 보검색  결과는 상  질  공 게 다.

 냐  가는 신   키워드에 라, 공  차들 에 , 신  원 는 결 안 과[0045]

 결 안과 가   차  택 ,  차에 열  열 사 에 라 , 결  미 

들    연결 어 공 게 다. 러  결  미 들   체   안

라는 가 가 재 다. 그리고 차  살펴보는 과 에  새 운  리  견  수 고, 

공지능(AI)가 시 는 답안에  당 사건에  다양  근 식과  근거  견  수  

다. 

  러  공지능  공 는 다양  답안  습에 다 , 지 지 상상 지 못   비[0046]

, 신  원 는 야   순식간에 게 는 라운 경험   수 다. 

편 보  미  변 여, 스에 고, 에  열 사 듈   라[0048]

보사  공 게 ,  보 료  각각 가 는 만  여,  미

식   수 므 ,  보 료  에 취  가능 다는  고, 편 값

과 열  께 어 므 , 언 라도  신  보  어 에  라  통  췌

 볼 수 다는  다. 

도  간단  

도 1  본  체 시스 과 각    타낸 블 도 다.[0050]

도 2는 본  실시 에 , 각 에     미  과  타낸 순 도

다. 

도 3  본  실시 에 , 각 열 사 듈과 공지능 러닝 습 듈  람직   도시

 도시도 다.

도 4는 본  실시 에  순 워크 듈   도시  도시도 다.

도 5는 본  실시 에  질값 듈   도시  도시도

다.

도 6  본  실시 에  각 스  능과 간  연결  도시  도시도 다.

도 7  본  실시 에  검색 스  능과  도시  도시도 다.도 8  본  실시

에  상 내  스  능과  도시  도시도 다.

 실시   체  내

아래에 는 첨  도  참고  여 본  실시 에 여 본  는 술 야에  통상  지[0051]

식  가진 가 게 실시  수 도  상  다. 

그러  본  여러가지 상  태   수  여 에  는 실시 에 지 않는다. 그[0053]

리고 도 에  본  게   과 계없는  생략 ,  체  통

여 사  에 는 사  도   다.

  체에 , 어   어    "포 " 다고  , 는 특별  는 재가 없는 [0055]

다    는 것  아니라 다     포  수 는 것  미 다.

또 , 에 재  "… ", "… 듈"  어는 어도  능  동  처리 는 단  미 ,[0056]
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는 드웨어  트웨어 또는 드웨어  트웨어  결   수 다.

그리고, 에 재  “ 직”  어는 업  수    리 고  능  포[0057]

다.  들어, 도에 도시  각각  동  상  동  수   직  에 다. 

는 드웨어  트웨어 등 또는 들     동  수 도   수 다.

 다    상  특징  “ 택사 ”  것  술  수 는 , 는 시  언 지 않[0058]

라도 그  다  특징  택사  고  수 다. 는 단  개체   재가 복수  개체  사

 는 것  아니고, 복수  개체  재가 단  개체  사  는 것  아니라는 것 다. 

들어 ‘ 시 ’‘  들어’  같  어는 복수  가능  들 에    지 다.

 , 도  참  여 본  실시 에  공지능(AI)  통  러닝훈 듈과, 순 워크[0060]

듈  여, 가에게  답안  시 는 편, 보  미  변 여, 

스에 고, 에  열 사 듈   라  보사  공 는 시스   그 

에 여 상  다.

 여 , 본  실시 에  공지능(AI)  통  러닝훈 듈과, 순 워크 듈  여,[0062]

가에게  답안  시 는 시스  사 가 검색키워드  , 당 검색 키워드

지(Ontology), 주변 단어  비 여 계  악 여, 질값(Feature)  고,  러닝 

스 , 사  스에 다. 후 공지능(AI)  여, 러닝(Deep learnning) 훈

듈  통 ,  값  산 ,   순 워크(ranking frame work) 듈  통 , 당 

값  순  결 다.  특  값  복  계   결 게 , 에  수  

 러  특  값들  연결 여, 사 에게  답안  시 는 것 다.

 편, 보  미  변 여, 스에 고, 에  열 사 듈   라[0064]

 보사  공 는 시스 , 사  또는 가 개 에 , 실시간  는 

보에 여, 차원  감 시  미  변 여, 열 스에 다.  후 열 듈

 통  특  열들  , 개 는 러  열들  비 여, 공통  질값 듈  통

 여, 질값  포  주  사  스에 다. 러  질값에는  들어 같

   동시에 포 는 경우 등  다. 후 열 사 듈  질값  포  주  

값  순  스에 공 고, 순  스는  리 여, 사 에 

여는 라  웹 태  보사  공 는 것 다.

 , 도 1  본  체 시스 과 각    타낸 블 도 다.[0066]

도 1  살펴보 ,  체 시스 과 각 는 (100) , (200)  산 (300)  는 개[0067]

체  식  포 다. 여 , 개체  식 는 컴퓨     수 다. 러

컴퓨   는 스  컴퓨 가  수도 고,  스가  수도 고,  가  수도

, 에 는 것  아니다.

(100)는 키워드  검색 거 (110),  보  (120) 는다. 상   는 [0068]

   또는 라  상  검색  독 가능  ,  들어, 보원본 ,  

에  들여  보 에   킷, 사 가 직    검색 스트 등  포 다.

 능  새 운 보  거 , 또는 사  검색어  수신  여,  [0069]

스에  수 도  진 태 ,  든 보  수신 는 것 다.

(200)  매우 다양  듈들  어 고,  크게는 다  공신경망   ,  러닝(Deep[0070]

learnning) 훈 듈(230), 에 연  순  업 듈 (235)과,   리 고  열

는 열 듈(280)과  열  고리 여 사 태  는 열 사 듈(285)

 가지  포 고 다. 그리고 는 공 는 보  차원 감 여 고,  
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 미  변 여 가능 게 는, 차원감  듈(260)과 미  변 듈(270)도 포

다. 그리고 는 순 가 매겨진 들  각각 순  열 여, 사 에게 공  수 도

는 순  스 (290)도 포 다. 그리고 각각  에 라  러닝 스

(240), 사  스 (241), 열 스 (242)가 연동 어 능 므 , 마찬가지  포

다. 편 키워드검색 (110)에 연동  듈 , 사 가 키워드   , 키워드 지(Ontology),

단어  단어간  연결  어 개  포 여, 검색   식 고 야  시키는 키워드 식

듈(210)과  각 비 는 어 보  공통 는 질값(Feature)  는 질값 듈(220) 그리고

 공신경망  거 , 사 가 스  수   결 는 질값 또는 수  계산 는

질값 계산 듈(250)도 포  수 다.

산 (300)  사 에 여 산   공    , 공지능 AI에 여 [0072]

 값  열에  차에 라  웹  공 는 답안 공 (310)   열

스  열  여,  연 에 라 고리  여, 사  태  열

공 여, 당 열  택     값  러  수 는 열 사 능  포  라  

보 공 (320)  포  수 다.

상  시스  (100), (200), 산 (300)  포 는 직 과 들  것  는 것[0074]

아니라, 시  공  것 고, 그  다  직과 들  택사  고  수 다. 는 상  개

체   재가 복수  개체  사  는 것  아니고, 복수  개체  재가 단  개체  사  

는 것  아니라는 원 에 라, 복수  가능  들 에  시    포 는 것

볼 수 다.

도 2는 본  실시 에 , 각 에     미  과  타낸 순 도[0076]

다. 는 특  동  특  순  수 는 개별 블  는 것  재 는  타낸다. 러

 시 므  비 다. 라  본 에 재 는 특  블 들  께 그룹지어지고, 단 동

 수   수도 고, 특  블  복수   블   수 고, 특 블  본 에 도시

것과 상  순  수  수도 다. (  들어, 블  병  수 는 것) 러  도에 타  블

  식 고  리 고  수단에  가  컴퓨  트웨어 , 드웨어 또는 들

  에   수 다. 

에 라 도2   살펴보 , A. 키워드 검색 (110)  동원리가  키워드  검색 는 과 에 라 수[0077]

는  과 들   태  시 다. 사 가 키워드  게   검색어  단어

 단 여 어  고  지(Ontology) 직  미   악 여 미 내  키워

드 검색  는 단계;

 지(Ontology) 직  통 여, 연 는 어들  비 여,   질값(Feature)  생 여[0078]

 값  사  스에 는 단계;

사  또는 열 스에  지(Ontology) 직과 질값 계산 직   키워드간  연결[0079]

 여 러닝(Deep learnning) 스 단계;

러  연결 업  공지능  통 , 동시 다  수  공신경연결망  는 업  복 수[0080]

,  보다  공신경망 연결   가는 러닝훈 (Deep learnning trainning) 습

직  수 는 단계;

 순 워크 직(logic)  통 여, 각 값  순  고, 당 진 순 에 라 순[0081]

스  여, 사 에게  답안  공 는 단계  포  수 다.

편 도2   에 , B. 사  또는  가 공 는 원  보  수신 는 경우 , [0083]

(120)에  동  수 는  과  살펴보 , 사  또는 가 원  
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(120)에 게 , 당  원  개체 보  여,  차원  감

시    미  변 는 단계;

 상  미  , 상  질값(feature)  포 여, 미  사  스에 는 단[0084]

계;

 상  사  스에  질값 계산 듈  통 여 열  여, 상   열  열[0085]

스에 는 단계;

 상  열 스 , 열 듈  통 여, 열  고,  값  열에 연[0086]

결시   여 사  태  공 도  열 사 듈  는 단계;

 상  각각  순 가  들  순  스  통 여, 라  웹  공 는 라[0087]

 보사  사 에게 공 는 단계  포 다.

도 3  본  실시 에 , 각 열 사 듈과 공지능 러닝 습 듈  람직   도시[0089]

 도시도 다. 

여  열 사 듈  척도가   택 는 ,  차원  감  [0090]

미 값에  열  여, 사 가 질 가 사 었거 , 공지능  질 가 많  사 어, 가  

  값   택 여 진 다. 각 사 가  키워드  척도가  들

 고리 태  시 게 , 사 는 당 고리  사 처럼 검색 여, 신  원 는 

찾아낼 수 다. 

상  당 는 질 가 비 는   포 는 아  지 다.  경우에  가 [0091]

  생 는 에  생 ,  주 에 고,  포맷  는 개별 스트  포

는 컨  아 에 는 것 다.  들어, 는 워드 싱 그램에  생  스트 

,  그램에  생   시지, 스트 태그 또는 주  갖는 미지, 웹 지 또는

그  다   엑 스가 가능  컨  아 에  수 다. 또 다  경우, 가  

  또는  비  고리 내  드에  수 다. 는  내 에  수

고,  그래 등과 같  드에도  수 다. 편 는 신  만들거   비 는 컨  등과

도 연결  수 다. 는 라  보사  특징  사 가 참여  수 도   개

공  다.  

편 공지능 AI 러닝 습 듈 , 지  러닝  통  답안  생 는   러닝 [0092]

  상   보  특  미 공간  상 개   변 다. 당 상  개  들  계 여

공지능  수 는  미 듈 업  통 여, 듈 내에  간에 다  공신경망  게

다. 러  공신경망   통 여, 주 는 값과 그 지 아니  값  별  수 게 

는 , 주 는 값  다  값에 여 우월 거  어 다고 볼 수 므 , 공지능

스스  습  수 는 과 에 , 여러 개  에 ,  결  수 도 , 상 에  

 는 업  계  수 는 것 다. 

도 4는 본  실시 에  순 워크 듈   도시  도시도 다.[0094]

여  1 공지능 러닝 (231)  사 에  는 질  연  질 보  수신 다. 1 공지[0095]

능 러닝 (231)  내  스 스 직   질  보  미공간내 질  개  값  사  수

다. 2 공지능 러닝 (232)  사 가 질   상 과 연  상  보  수신 다.  2 공지

능 러닝 (232)  내  스 스   상 보  상  질   변  수 다.  3 공지능 러

닝 (233)  에  러   집 에 , 후보  술 는 보  수신 다.

3 공지능 러닝 (233)  내  스 스   신  보  신   개   변  수

다.

 비 듈(236)  상 에 재  각각  미개   , 각각  에 , 복수  도 척도[0096]

 수 다.  들어 1 공지능 러닝 (231)  개 에  질  개  개  도
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 는 도 척도  생  수 다. 2 공지능 러닝 (232)  상  개 에  개  

 개  도  는 도 척도  생  수 다.  도4에 도시 지 않 라도 안  

가 , 비 듈  든 3개  개    공동   도 척도    수 다. 순

듈(237)  비 듈(236)에  신에게 공  각각  에  복수  특징, 가  도 척도  

 복수  후보  순  매  수 다. 순 듈(237)  공지능 습 훈  진 과 에 라 , 가

 또는 안  새 운 개   가 여 순 (Ranking)  진  수 다.

   공지능  꾸  각 순  듈별  개별  순  업  계 에 라 는,  결[0097]

과  값(239)  도 낼 수 다.  

도 5는 본  실시 에  질값 듈   도시  도시도 다. [0099]

상  질값(feature)  생 는  다양   다.   들어 러닝(Deep  learnning)  습 듈[0101]

(230)  습과 에  생  어 간  공통  특징  뽑아내어 특  질  생  수 다. 는 

들어 공통  는  는 경우 , 공통  는 가 는 경우 당  가 질

값(feature)   수 다. 는 각 값  내재 고 는  공통  특징  뽑아내는 것 ,

 척도  상  개  는 질 도 사 도 다. 러닝(Deep learnning) 습 듈

(230)  계 여 미  상  변경 는 업  수 다보 ,  통  질값 듈  병

원  비 여 공통 는 특징  질  여 사  스(241)에 게 다. 

질값 계산 듈(250)  특  질값에  가  여 게 (251), 순 가 등  특  값 A, B [0102]

에 가 택 게 다.(252) 게 택  값 A는  결 는  사 게 는 , 특  질값에

  가  여    는 들   결 결과  도 게 , 는 복 결 매

커니 (253)  견  것  여, 에  수(254)  생 게 다. 러  수(254)

에  결과에 가    결과 수들  아 또다시 결과 수 직(259)  는 것  

결에 여  값들  특  질값   고리  여 공  수 다. 것  

답안  는 원천 술  다. 

도 6  본  실시 에  각 스  능과 간  연결  도시  도시도 다.[0104]

도6에  각 스  는 들  살펴보 , 사 스(100), 공지능 AI 러닝훈[0105]

듈(230),  순 스(290)  3단계  시스  ,  그  에도  각   

(240,241,242), 질값 듈(220), 질값 계산 듈(250), 열 사 듈(285), 순  워크 듈

(235),  스(290), 보사 (310), 답안 (320)  포 여 보  공 는

시스   그 에  컴퓨  등  포 다. 

상  스에 는 컴퓨  들  스 컴퓨 , 단말 ,  등 컴퓨  포  수 [0106]

다.

 [0107]

도 7  본  실시 에  검색 스  능과  도시  도시도 다.[0108]

 상  검색 스는 든 보   에 볼 수 도 , 다   다. 는 상  스크[0109]

 가능  웹   고, 단 식  각 지 마다 상  스크 튼  어, 가

시  고, 스크  가능 다. 

상    살펴보 , 상단에는 키워드 검색  가능  검색 ;[0110]

 에는 , , 식, 타 료( 헌, , 업  등),   고리  공 는 [0111]

;

 앙에는  각각   공   는  각각  들  상   태  시 는  본[0112]

; 
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우 에는 공지능에   , 라  사 과 답안  공   는, AI ; [0113]

  각  에  공 는  보가  순  ,  당    순  열 여[0114]

공 , 사 가 원 는 보  쉽게 찾  수 도 , 는 시  공  도 에 여 도시  

체 검색 스  포 다.  

도 8  본  실시 에  상 내  스  능과  도시  도시도 다.상  상 내  [0116]

스는 든 보   에 볼 수 도 , 다   다. 는 상  스크  가능  웹

  고, 단 식  각 지 마다 상  스크 튼  어, 가시  고,

스크  가능 다. 

상    살펴보 , 상단에는 키워드 검색  가능  검색 ;산 가 공 는 스[0117]

 태가,  에 든 보  볼 수 도 , 다   , 상  스크  가능  웹

 고, 단 식  각 지 마다 상  스크 튼  어, 가시  고, 스크

 가능 , 상단에는 키워드 검색  가능  검색 ;

 에는 열   차  공 는, 차 ;[0118]

 앙에는  각각   공   는  각각  들  상   태  시 는  본[0119]

; 

우 에는 공지능에   , 라  사 과 답안  공   는, AI ; [0120]

  각  에  공 는  보가  순  ,  당    순  열 여[0121]

공 , 사 가 원 는 보  쉽게 찾  수 도 , 는 시  공 는 도 에 여 도시

체  상 보 스  포 다.  

 

100: , 200: , 300: 산[0123]

110: 키워드검색 , 120: 보 공

210: 키워드 식 듈, 220: 질값 듈

230: 공지능AI 러닝 습 듈, 

231: 공지능 러닝 습 1, 232: 공지능 러닝 습 2,

233: 공지능 러닝 습 3, 235: 순 워크 업 듈 

236: 비  듈, 237: 순  듈

239: 순  결과값도 직

240: 러닝 스 , 241: 사  스  

242: 열 스 ,

250: 질값 계산 듈, 251: 여러 질값에  가 비 직

252: 택  질값에  가 여 직, 

253: 복 결 매커니 직, 254: 수 생 직

259: 결과 수 직, 260: 차원감  듈

270: 미  변 듈, 280: 열 듈

285: 열 사 듈, 290:  스

310: 답안 , 320: 보사
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도 5
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